SP-104 DPDT

SLIMLINE =

RELES DE CONTROL

ELECTROMATIC CENTER, S.L.

Controlador de Intensidad

0-200mA CA (RMS) / CC
60 / 150mV (con Shunt de CC)

B Ejemplos de Aplicaciones

0-5VCA (RMS) / CC

. Proteccién de motores de CC contra sobrecargas.

. Supervisién de lazos de control de 4 a 20 mA contra cortocircuito o apertura de
circuito.

. Control de miliamperaje de la salida del médulo Slimline SC320.

. Control de carga en bobinadoras de CC en conjuncién con shunts de CC.

. Control de intensidad de corriente alterna en conjuncién con transductores de
intensidad a voltaje.

. Control de CC en procesos de bafio electrolitico.

B Prestaciones

. Disefio para funcionamiento en “seguridad positiva” (antifallos).
. Shunt interno para deteccion directa de corriente (CA o CC).
. Tiempo de respuesta ajustable en el SP-104 (0,1 a 10 segundos).
. Interconexién directa con shunts resistivos de CC.
. Punto de consigna ajustable sobre escala percentual.
L . Histéresis ajustable (5 al 30%).
CODIGO DE PEDIDO . Control por maxima o minima programable.
ALIMENTACION __ CONTACTOS . Retardo a la puesta en marcha.
TII|=‘O MODlELO VOL'll'AJE CAICC  DEL I|?ELE . Salida de relé SPDT de 10 A,
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B Funcionamiento

Los médulos SP101 y SP-104 de Slimline son controladores de
intensidad de precision para aplicaciones de CA o CC
indistintamente. Pueden programarse tanto para deteccion por
méxima como por minima. El shunt interno permite la conexion
directa a un lazo de corriente de hasta 200mA. Las unidades pueden
también utilizarse en conjuncién con shunt resistivos externos de CC
(60mV 6 150mV) o con transformadores de intensidad a voltaje
(secundario de 5V).

Deteccion de Corriente Alterna:  Las unidades son apropiadas para
control directo de corrientes hasta 200mA CA. Se interconectan
asimismo perfectamente con transformadores de intensidad a voltaje
(secundario de 5V).

Deteccion de Corriente Continua:  Los moédulos son apropiados
para control directo de corriente continua. El shunt interno permite el
control de corrientes de hasta 200mA. Para intensidades superiores
debe conectarse un shunt externo convencional (60 6 150mV). La
unidad estd polarizada y no responde y puede dafiarse si la
polaridad se invierte.

Retardo a la Puesta en Marcha: Al aplicar la alimentaciéon al
médulo, el relé se excita inmediatamente, ignorando cualquier
situacion anormal durante un periodo de 10 segundos

Deteccion por Méaxima: Cuando se programa la unidad para
deteccion por maxima el relé se desexcita si la intensidad sobrepasa
el punto de consigna seleccionado. El relé se excita de nuevo si la
intensidad cae por debajo de un valor un cierto porcentaje inferior al
de dicho punto de consigna. Este porcentaje (histéresis) es ajustable
entre el 5y el 30%.

Deteccion por Minima: Si se programa la unidad para deteccion
por minima, el relé se desexcita si la intensidad cae por debajo del
punto de consigna seleccionado. El relé se excita otra vez cuando la
intensidad supera un valor un tanto por ciento superior al de dicho
punto. Este porcentaje (histéresis) es ajustable entre el 5y el 30%.

Histéresis: La histéresis representa la diferencia entre el punto de
consigna y el valor del punto de recuperacion de la unidad. La
histéresis puede ajustarse como un porcentaje del punto de
consigna para evitar el claqueteo del relé, o su bloqueo, cuando la
intensidad fluctia en las proximidades del valor del punto de
consigna seleccionado.

Tiempo de Respuesta Ajustable (s6lo en el SP-104):  El tiempo de
respuesta puede ajustarse entre 0,1 y 10 segundos. Cuando se
produce una situacion de disparo, el relé sélo se desexcita una vez
transcurrido el tiempo de respuesta.

B Diagramas de Operaciéon

SP-101: Deteccidn por Maxima o Sobrecarga
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SP-104: Deteccidn por Minima o Infracarga
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B Controles y Mandos
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P 1: Ajuste de la histéresis entre el 5y el 30% del valor
seleccionado con P2.

P 2: Ajuste del punto de consigna . El 100% corresponde al
valor méaximo del rango de la escala seleccionada con el
conmutador S1.

P 3: Ajuste del tiempo de respuesta entre 0,1 y 10 seg.
(sélo disponible en el (SP-103).

S 1: Seleccién del rango de la sefial de entrada (1mA,
20mA, 200mA, 60mV, 150mV 6 5V).

S 2: Seleccioén de la funcién requerida. Si se ajusta a “OL” la
unidad actda como detector de sobrecarga 0 maxima. Si
se elige “UL” trabaja como detector de infracarga o
minima.

LED 1: Este LED rojo se ilumina para indicar que el relé se
encuentra excitado. Se apaga si se produce una situa-
cion de fallo (sobrecarga o infracarga) o si se corta la
alimentacion al médulo.

B Cableado y Conexiones

Alimentacion Contactos del Relé Enclavamiento
Fase o Positivo Patilla 2 Normalmente Abierto 1+3 El enclavamiento se activa interconectando las patillas 8 y
Neutro o Negativo Patilla 10 Normalmente Cerrado 1+4 9, por ejemplo mediante un pulsador normalmente cerrado.
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APLICACION 1 APLICACION 2 APLICACION 3
Deteccion directa en serie:  Conectar las Deteccion directa de CC: En este modo de Detecci6on de CC mediante Shunt Externo: ~ Conectar
patillas de entrada 5 y 7 en serie con el deteccion, con alimentacion CC al moédulo, esta el shunt entre las patillas 5 (+) y 7 (-), observando la
lazo de corriente observando la polaridad Ultima y la sefial a controlar comparten el negativo, polaridad correcta.
(patilla 5 positivo y patilla 7 negativo). por lo que no hay aislamiento galvanico. Para cableados largos entre el shunt y la unidad, se
’ . L Consecuentemente, deben observarse las pola- recomienda la utilizacién de cable apantallado para
Nota: No aplicable para alimentacién CC ridades de detecion y de alimentacion a la carga evitar efectos de induccion o ruidos. La malla debe

entre las patillas 2 y 10.

para una correcta serie.
Nota: Las patillas 7 y 10 deben pontearse exter-

namente.

NO CONECTE LA CARGA ENTRE LAS

PATILLAS 7 Y 10.

conectarse a la patilla 7 o a tierra.

Nota: Para alimentacion con CC deben pontearse
externamente las patillas 7 y 10 (consulte la
aplicacion 2).

NOTA COMUN: Los contactos de los relés se muestran en el estado de desactivacion.

B Caracteristicas Técnicas

RETARDO A LA PUESTA EN MARCHA

10 segundos aproximadamente de serie. 0,1 a 15 segundos disponible bajo pedido.

TIEMPO DE RESPUESTA AL DISPARO

SP-100 1 segundo de serie

ALIMENTACION
Sistema Reactiva AC / DC
Voltaje 24 A 230
Consumo 3 VA aproximadamente.
Aislamiento 2kV entre sefial de entrada y alimentacion.
Tolerancia +15%
DETECCION
Precision Repetitiva | 1% | | Histéresis 5 al 30% (ajustable). |
Sefial de Entrada
Escala Impedancia Maximo Valor Tolerado
1mA 60Q 60mA
20mA 3Q 350mA
200mA 0,7Q 800mA
60mV 10kQ 50V
150mVv 10kQ 50V
5V 10kQ 50V

SP-103 Ajustable de 0,1 a 10 segundos. Otros rangos disponibles bajo pedido.
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